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1have @ dream”

Automatisierungstechnik erschlieBt sich den , Griff in die Kiste"

Man schrieb das Jahr 1963, als Dr. Martin Luther King, Jr. seine beriihmte Rede vor dem Insbesondere in schwierigen Zeiten, wie
wir sie seit Beginn der Finanzkrise erle-
ben, suchen sowohl produzierende Un-
Traum zur Wirklichkeit wurde. Auch in der Automatisierungstechnik gibt es Traume, die ternehmen als auch Anbieter von Auto-
matisierungstechnik nach Mdéglichkeiten,
durch Prozessautomation zusétzliche
groBes Potential fiir die Effizienzsteigerung in der Produktion und im Materialfluss bietet, Einsparungs- und Verbesserungspotenti-
ale zu erschlieBen. In diesem Kontext ist
das jiingst wieder stark gestiegene Inter-
esse an der Automation des ,,Griff in die
Kiste“ zu sehen. AMC Hofmann hat nun
zu diesem Thema eine umfassende
Marktanalyse erstellt. Durch Befragung
von Anbietern und Anwendern in den un-
terschiedlichen Branchen ergibt sich ein
ausfiihrlicher Uberblick zur Marktsitua-
tion, gleichzeitig wird das gemeinsame
Verstindnis um diese Applikation
durch Informations- und
& Know-how-Transfer ge-

fordert. Der Market Re-
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=5 port ,,Griff in die Kiste*
J liefert umfangreiche
und ausfiihrliche Infor-
mationen zu Kundenan-

forderungen, Technologien, Pro-
dukten, Losungen und Anbietern.

Lincoln Memorial in Washington D.C. gehalten hat. Es sollte noch Jahre dauern, bis sein

noch auf die Umsetzung in die Wirklichkeit warten. Einer, der in vielen Branchen sehr

ist der automatisierte ,, Griff in die Kiste”.

Der .Adepi st di Mythos ,,Griff in die Kiste”

flexible Z

Kleinteilefim Schiittgut Bereits im Jahr 1998 priisentierte ein Au-
J tomatisierungsanbieter auf einer Fach-
messe unter dem Schlagwort ,,Griff in die
Kiste“ ein Exponat, das auf eindrucks-
volle Weise die Problematik im Umgang
mit diesem Begriff demonstrierte: Ein
Sechsachs-Roboter entnahm problemlos
einen einzelnen weilen Wiirfel aus einer
matt-schwarz lackierten Kiste.

Einige Jahre spéiter demonstrierte ein
Roboterersteller die Applikation mit me-
tallisch-zylindrischen Bauteilen, die aus
einer sog. Schifer-Kiste entnommen wur-
den. Sobald das System kein Bauteil
mehr erkennen oder greifen konnte,
nahm der Roboter die Kiste und schiit-
telte diese, um anschlieBend mit dem
Prozess fortzufahren.

Beide Beispiele zeigen, dass es durch-
aus moglich ist, ,,Griff in die Kiste“-Appli-
kationen zu losen. Was aber ist denn
dann der Grund dafiir, dass diese Appli-
kation seit vielen Jahren wie ein Mythos
als eine der letzten Herausforderungen
der Roboterfithrung verklédrt wird?
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Mit dem Begriff ,Griff in
die Kiste“ assoziieren die
meisten Anwender die Ent-
nahme von ungeordneten
Bauteilen aus einem Behiilter.
Dabei konnen die folgenden
Szenarien auftreten, die eine
Umsetzung ohne weitere
Hilfsmittel unl6sbar machen:
m Bauteil kann nicht erkannt

werden,

m Greifposition kann nicht
angefahren werden(z.B.
durch Storkonturen des
Behilters),

= Bauteil kann nicht gegrif-
fen werden, da Greifpunkt
nicht frei,

= Bauteil kann nicht ent-
nommen werden, da ver-
hakt.

Eine erfolgreiche Bauteilent-
nahme aus einem Behilter
erfordert also, dass all diese
Bedingungen - Erkennung,
Greifbarkeit, = Bahnplanung
und Entnehmbarkeit — erfiillt
sind. Die beiden eingangs be-
schriebenen Beispielapplika-
tionen waren von den Anbie-
tern so gewdhlt, dass diese
Problematiken weitestgehend
eliminiert wurden. Das ist in
der industriellen Praxis aller-
dings oft nicht méglich.

Was ist also erforderlich,
um den ,,Griff in die Kiste® in-
dustriell erfolgreich umzuset-
zen?

Gemeinsames Verstandnis

Das gemeinsame Ziel von
Anwender und Anbieter ist
immer eine funktionierende,
wirtschaftliche Losung mit
entsprechender  Verfiigbar-
keit. Um dies zu erreichen, ist
es notwendig, ein gemeinsa-
mes Verstindnis um die An-
forderungen, Technologien,
Problematiken und Losungs-
optionen zu entwickeln. Von
der Erwartungshaltung, es
gibe eine allgemeingiiltige
Losung, bei der einfach eine
Kamera iiber einer Kiste mon-
tiert wird, die dann Positions-
daten ungeordneter Bauteile
an einen Roboter iibergibt, die
dieser dann ohne zusétzlich
Hilfsmittel entnimmt, muss
man sich verabschieden.
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In Lésungen denken

Uber Applikationen sprechen
heilt in Prozessen und L&-
sungen denken. Selbstver-
stindlich gibt es bei jeder
Technologie allgemeingiiltig

einsetzbare Systeme. In der
Applikation, also dem Zusam-
menspiel der einzelnen Sys-
teme mit dem Prozess, zeigt
sich jedoch, dass die isolierte
Betrachtung der Subsysteme
oft nicht zum gewiinschten
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Ergebnis fiihrt. Das Losen ei-
ner Applikation ist mehr als
die Summe funktionierender
Einzelsysteme.

Erfolgreiche
Losungskonzepte

Bereits seit vielen Jahren sind
Systemlosungen  verfiigbar,
die eine Vielzahl an ,,Griff in
die Kiste“-Anwendungen er-
folgreich automatisiert ha-
ben, indem diverse Problema-

Die Erfahrung aus weltweit
tber 7000 Applikationen.

NeuroCheck ist die universelle Losungsplattform fiir alle Anwendungs-
bereiche der Bildverarbeitung in der Fertigung und Qualitatskontrolle.
Mehr als 1000 Bibliotheksfunktionen lassen sich per Mausklick beliebig

kombinieren. In kiirzester Zeit entstehen so effiziente und sichere Lésungen
fiir die gesamte Bandbreite industrieller Sichtpriifaufgaben. Ihr Vorteil:
Kiirzere Realisierungszeiten, unternehmensweite Standardisierung und
mehr Sicherheit gegeniiber herkémmlicher Programmierung. Hinter
NeuroCheck steht ein durchgéngig integriertes Konzept, von der Software
bis zur kompletten Applikation mit allen Komponenten. PLUG & WORK!

Mehr Informationen: www.neurocheck.com

NeuroCheck GmbH

Software Design & Training Center : D-70174 Stuttgart : Tel. +49 711 229 646-30
Engineering Center : D-71686 Remseck : Tel. +49 7146 8956-0

E-Mail: info@neurocheck.com
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tiken fiir die Detektion und
das Greifen umgangen wer-
den. Dies kann man sicherlich
als Workaround bezeichnen,
im Sinne des Anlagenbetrei-
bers ist es ein cleveres, an-
wenderfreundliches Konzept.

Im Presswerk und im Roh-
bau der Automobilindustrie
beispielsweise werden fiir

gro3e Bauteile heute spezi-
elle Behilter mit Klinken ein-
gesetzt, die die Problematik
komplett eliminieren und eine
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€ dynamis

automatisierte Entnahme mit Standard-
systemen erlauben. So lédsst sich oft die
Komplexitét einer Applikation durch eine
Modifikation (oder vielleicht auch Auto-
mation) des vorangehenden Prozess-
schrittes entschérfen.

Bereits 2002 erfolgte die Markteinfiih-
rung des ,Anyfeeder” der Firma Adept
Technology (www.adept.com). Diese
Standardlosung zur Vereinzelung der
Bauteile vor der Erkennung wurde zu ei-
nem groBen Erfolg fiir eine Vielzahl an
Anwendungen in  unterschiedlichen
Branchen. Ebenfalls zur Lésung von
,Griff in die Kiste“-Applikationen wurde
im Jahr 2008 vom schwedischen Anbie-
ter Dynamis AB (www.dynamis.se) mit
dem patentierten SensActive eine Auto-
mationstechnik fiir die Handhabung er-
folgreich am Markt eingefiihrt.

Dynamis AB,
SenseActive Bin Picking Losung

Die anwendungsbezogene Realisie-
rung unterschiedlicher Anlagenkonzepte
auf Basis derselben Komponenten und
Systeme erschlie3t weitere Anwendungs-
bereiche durch hohere Flexibilitidt in der
Adaption auf Prozesse. In vielen Berei-
chen der Roboterfiihrung, wie beispiels-
weise Palettieren, Klebstoffauftrag oder
auch Inline-Messtechnik, werden Anla-
gen bereits seit vielen Jahren prozess-
spezifisch nach unterschiedlichen Kon-
zepten aufgebaut.Die Detektionseinheiten
konnen hierbei stationér, mobil auf dem
Roboter oder hybrid montiert sein.

Die Kombination von unterschiedli-
chen Detektionstechnologien, beispiels-
weise klassische 2D- oder 3D-Bildverar-
beitung in Verbindung mit einem Laser-
scanner, ermdoglichen ebenfalls zusétzli-
che Losungsmoglichkeiten. Weiterent-

wicklungen in der Bildauswertung von
Punktewolken mit Hochleistungsalgo-
rithmen, wie sie beispielsweise vom spa-
nischen Unternehmen Aqsense (www.
agsense.com) entwickelt werden, ma-
chen die ,Bildverarbeitungswerkzeug-
kiste nochmals deutlich leistungsféhi-
ger.

Marktiibersicht

Die Fragestellung, ob der ,Griff in die
Kiste“ gelost oder losbar ist, sollte sich
eigentlich in dieser Form gar nicht mehr
stellen. Eine Losung fiir alle denkbaren
Prozesse, Bauteile und Anforderungen
wird es kaum geben. Von anderen Appli-
kationen wird dies auch gar nicht erst
erwartet. Es wird akzeptiert, dass jede
Systemlosung einen kunden-, bauteil-
oder prozessspezifischen Anteil hat, der
individuell anzupassen ist. Die Erfahrung
und Kompetenz der Losungsanbieter
macht den wesentlichen Unterschied und
entscheidet iiber die erfolgreiche Umset-
zung. Einen Uberblick iiber industriell
erfolgreich umgesetzte Konzepte, Sys-
temanbieter und Produkte fiir diese Ap-
plikation findet sich in der AMC-Studie.
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» Kontakt

AMC Hofmann, Heppenheim
Tel.: 01577/5306969

Fax: 06252/689395
hofmann@amc-hofmann.com
www.amc-hofmann.com

AEROTECH"

Vervierfachen Sie lhren Wafer-Durchsatz durch den Planar,,

Dedicated to the Science of Motion

Aerotech GmbH, Siidwestpark 90, D-20449 Nirnberg
Tel: 0911-967937-0 * Fax: 0911-967937-20 ¢ Email: info@aerotechgmbh.de

Wenn Sie mit dem Durchsatz an Wafern mit
Ihrer Luftlager-Prozessplattform unzufrieden
sind, hat Aerotech fir Sie mit dem Planary
eine Lésung. Das auf hohe Dynamik und
hohen Durchsatz optimierte Design
ermdglicht Scan-Geschwindigkeiten bis

2 m/s bei 5 g Beschleunigung und ist
geeignet fir Wafer bis 450 mm
Durchmesser. Da hohe Dynamik und hohe
Prézision von Anfang an Designziel waren,
gibt es diesbeziglich keine Schwachstellen.

www.aerotech.com

Aerotech Worldwide

United States * Germany * United Kingdom * Japan ¢ China

ATO4108_GmbH

Besuchen Sie uns auf der OPTATEC in Halle 3, Stand A38
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